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第 2 节  静电场中的电介质 
一、介质的结构 
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二、介质中的电场 
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三、介质的极化过程 
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    2、有极分子电介质 
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     ， 、 反方向，  EEE 
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四、 的高斯定理 D
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除非特别指明，不要把带电体看作导体或电介质， 
介电常数用 ，电荷应理解为自由电荷0


